
OPTION : 
 1. 加裝剎車時，馬達加長45mm(Brake Torque 3.4Nm)。
 2. ENCODER 迴受元件組合MS接頭 MS3102A 24-7。
 3. ENCODER 規格有500/1000/2500/5000(Linedriver)。
 4. 軸心油封 (TC. 17x35x7)。

※適用驅動器 CDS-1510FVW,0715FVPW

本公司保有修改以上規格之權利

MM Series D.C. Brush Servomotors

Technical Data

MOTOR
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Maximum Current Amps

Parameter Unit MM1200E MM1200E MM1200E

RPMRated Speed

Max.  Voltage

Max. Speed  (20 min)

V

RPM

NmContinuous StallTorque TENV

Continuous Stall Current TENV Amps

Peak Stall Torque

Armature Resistance Less Brushes Ohms

Max.  Temperature (Limit SW.)

Motor Weight Kg

3.7Ω 3.7Ω 3.7Ω

13.5 13.5 13.5

Supply Voltage DC + 5V±5%Specification

Output Phase Shift A ch Output

B ch Output

C ch Output

ENCODER

(A、A，B、B，Z、Z)
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DD．LINEAR．VCM
  
專業伺服馬達驅動控制

L195x H55x W132

V  Command

．附馬達鎖固功能

．低速高扭力

．高響應

．可取代光學尺

高 效 率 D C 伺 服 馬 達 系 統

因為專用

     所以獨到

．周邊整合控制
               
             接受訂製

．AC．DC．BLDC． 
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VE0

VE5

L+ IN

L- IN

VE0

L+OUT

L-OUT

VE0

VE0

HOLD

RDY IN

RDY OUT

FG

A OUT

A/ OUT

B OUT

B/ OUT

Z OUT

Z/ OUT

ENCODER

+5VDC (OUTPUT)

A INPUT

A/ INPUT

B INPUT

B/ INPUT

Z INPUT

Z/ INPUT

馬達溫度開關

0VDC (OUTPUT)

A ONPUT

A/ ONPUT

B ONPUT

B/ ONPUT

Z ONPUT

Z/ ONPUT

0V

SHIELD

V-COM.

使用TO VE5致能時，5.6.須短路

使用TO VE0致能時，
3.4.須短路

SERVO ENA

0V

極限開關共點TO VE0時 
8.9.10須短路

(不使用極限功能時，
 此兩組須個別短路)

極限開關共點TO VE5時 
11.12.13須短路

SERVO READY IN

SERVO READY OUT

(MAX. DC24V 60mA)

導通時電機鎖定。

OUTPUT POSITION CODE

SPEED 信號輸出端子 1VDC = 1000rpm (2500P/R為例)

POWER INPUT 48VDC/36VAC 50/60HZ

其他入力規格接受訂製
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信號說明

CDS-FVW 伺服驅動器

Pulse Command
Pulse CW

Pulse CCW

Pulse

Direction

A Quadrature

B Quadrature


